Biuletyn Informacji Publicznej Uniwersytet Mikotaja
Kopernika w Toruniu

Adres artykutu: https://bip.umk.pl/artykul/automatyka-i-robotyka-4

automatyka i robotyka

studia pierwszego stopnia o profilu ogélnoakademickim

Zataczniki:

program studiéw rozpoczynajgcych sie od roku akademickiego 2023/2024 pdf, 806
kB

Podmiot . :

L. Dziat Ksztatcenia
udostepniajacy:
Odpowiedzialny za

I?,WI ziainy 2 rektor prof. dr hab. Andrzej Sokala

tresdé:
Wytworzyt: mgr Anna Wisniewska
Data wytworzenia: 27.06.2023
Opublikowat w BIP: Ewa Walusiak-Bednarek
Data opublikowania: 02.07.2025 12:41
Liczba pobran: 48

program studidéw rozpoczynajacych sie od roku akademickiego 2024/2025 pdf, 838
kB

Podmiot
udostepniajacy:

Dziat Ksztatcenia

od iedzial
powedzialny za rektor prof. dr hab. Andrzej Sokala

tresc:
Wytworzyt: mgr Anna Wisniewska
Data wytworzenia: 25.06.2024

Opublikowat w BIP: Ewa Walusiak-Bednarek



https://bip.umk.pl/artykul/automatyka-i-robotyka-4
/attachments/6111/download
/attachments/5034/download

Data opublikowania:

15.11.2024 14:28

Ostatnio zaktualizowat:

Ewa Walusiak-Bednarek

Data ostatniej
aktualizacji:

02.07.2025 12:41

Liczba pobran:

82

program studidw rozpoczynajgcych sie od roku akademickiego 2025/2026

kB

pdf, 659

Podmiot
udostepniajacy:

Dziat Dydaktyki

Odpowiedzialny za
tresc:

rektor prof. dr hab. Andrzej Tretyn

Wytworzyt:

mgr Wojciech Cukrowski

Data wytworzenia:

24.06.2025

Opublikowat w BIP:

Ewa Walusiak-Bednarek

Data opublikowania:

02.07.2025 12:41

Liczba pobran:

82

Metryczka

Podmiot
udostepniajacy:

Dziat Ksztatcenia

Odpowiedzialny za
tresc:

rektor prof. dr hab. Andrzej Sokala

Wytworzyt:

Ewa Walusiak-Bednarek

Data wytworzenia:

15.11.2024

Opublikowat w BIP:

Ewa Walusiak-Bednarek

Data opublikowania:

15.11.2024 14:28

Ostatnio zaktualizowat:

Ewa Walusiak-Bednarek

Data ostatniej
aktualizacji:

02.07.2025 12:41

Liczba wyswietlen:

137



/attachments/6112/download

